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Opis techniczny
do projektu organizacji ruchuabezpieczenia robot
podczas budowy atikd przy drodze gminnej
SEOPANOWO-SEOPANOWO HUBY
OD KM 0+000 DO KM 0+389,75

I.DANE OGOLNE

Podstawopracowania stanowpomiary sytuacyjno-wysokoiowe wykonane
w terenie, oraz:

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wéné 2003 roku w sprawie szczegoto-
wych warunkéw zasglzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzaautym zarza-
dzeniem, ogtoszonym w Dz. U. nr 177, poz.1729

- ,Szczego6towe warunki techniczne dla znak®ygnatéw drogowych oraz udzen bezpie-

czaéstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczanidrgach” Dz. U. Nr 220,
p0z.2181 z dnia 23 grudnia 208&ir

W opracowaniu wykorzystano podktady geodezywneskali 1:1000.

II. ZAKRES OPRACOWANIA

Tematem projektu jest zabezpieczenigscaeprowadzonych robot oraz organizacja rucht
na drodze gminnej nr 246519 Stopanowo-StopanHuby w gminie Obrzycko..

Zakres robot przedstawiono na planieaygjinym w skali 1:500.

Droga gmina jest zaliczana do klasy néxinej D.

Droga ma nawierzchbitumiczra o szerokeéci 4,00 i pobocza gruntowe.

Planuje gibudowe chodnika po stronie lewej drogi od km 0+000 do®n389,75,
na dtugaei 389,75m Chodnik pobiegnie przy ogrodzeniactdAe oddzielony od jezdni
pasem zieleni-trawnika..

Zaplanowano umocnienie kasikukowg zjazdow indywidualnych.

Na szerokéci zjazdoéw wzdha jezdni bitumicznej drogi zostanvbudowane krawzniki
betonowe najazdowe 15x22adieki szerokéci 20cm z kostki brukowej betonowej typu
Cegielka.

Krawezniki i kostka zostaspwbudowane na tawach z oporem z betonu B-15.

11.LPROJEKTOWANE OZNAKOWANIE ROBOT
Droga gminna na odcinku planowanych robaéepiega w terenie zabudowanym,
Organizagyuchu i oznakowanie miejsca prowadzonych rob&yjpto wzorupc sk
na typowym projekcie:
* nr 10 - dla rob6t prowadzonych w terenie zabudowanym
~Jednostronne zaje czsci jezdni dwukierunkowej o matym ruchu i dopusoegpredkosci
do 50 km/h”




Podstawowe zabezpieczenia miejsca prowadrené to:

- zapory drogowa U-20a pojedyndasviane po krawdzi ograniczonej skrajni drogowej,

- zapora U-20b szeroka do wygradzeprzecznych ,

- tablica prowadea U3(c,d ) do wygrodzenia poprzecznego od stramyexdzajacych
pojazdow.

Zapory nalgy umieszcza 0,90-1,10m od poziomu jezdni do jej gornej keelwi

i winny by¢ pokryte materiatem odblaskowym.

Dodatkowo, krawdz ograniczonej skrajni drogowej nalezaznaczy tablicami kierugcymi
U-21a,U 21b stawianymi w odgiach nie wgkszych ni 10,00m lub pachotkami drogowymi.

Tablice te musizby¢ tak ustawione by skoe paski opadaty w kierunkuywanej czsci
pasa drogi. Na patku wygrodzenia (od strony nadfzajacych pojazdow) nalegy ustawt
tablice U-21c lub U21d , gdyrzy duym natzeniu ruchu zachodzi niebezpieasenvo nie
dostrze=nia wygrodzenia.

W odlegtdci d 30,00 do 60,00m od tablicy kiegagj i zapory drogowej natg ustawe,
na jednym stupku, znaki ostrzegawcze A-12(bA&)14 a.

Dla utrzymania ruchu dwukierunkowego wzdtziatek roboczych przy budowie zjazdow
indywidualnych naty pozostawé przejezdny pas korony drogi o szer@i{eninimum 2,75m.
Ruch pojazdéwdnlzie odbywat si wahadtowo. Warunkiem prowadzenia takiego ruckt je
dobra wzajemna widoczibkierowcdw znajdujcych sé na przeciwnych kicach zwzonego
odcinka.
Przy braku takiej widoczg§o (na skrzyowaniach i tukach poziomych) ruch dwukierunkowy
maoze by prowadzony przy zapewnieniu kierowania ruchemepsoby uprawnione.
Jeeli stan wolnego pasa *jezdnia+pobocze) zenstanowé niebezpieczestwo (np. mgkkie
pobocze) nalg dodatkowo umigci¢ znak A-30 z tabliczk H-7 "niewtasciwe pobocze”.

Roboty zwhzane z budovg nawierzchni chodnikdéw nie wymagag zajmowania
jezdni bitumicznej
Zaktada st prowadzenie roboét na catych szerg@tiach paséw chodnikowych.
Ze wzgtddw bezpiecagstwa piesi bda kierowani na drugstrore drogi.
Dziatki robocze winny hyo diugaci gwarantujcej wykonanie zadania wagju jednego
dnia roboczego po zakeczeniu, ktGrego winno obowdywat state oznakowanie.
Teren prowadzenia robot nglevygrodzit tasmami ostrzegawczymi i zaporami
drogowymi.
W miejscach zamkggia pobocza dla ruchu pieszych mnglemiesci¢ znakiB-41
oraz tablicE)-56 z napisem ,, Przégie drug strora drogi”.
W odlegtéci 30,00-60,00nmod prowadzonych rob6t naleustawe znak ostrzegawczA-30
Z 70Mta tabliczlkq z napisem Riest.
W miae postpu robét oznakowanie naleprzestawia.

Proponuje siby dtuga¢ zwezonego odcinka drogi nie przekraczata 100,00m.

IV. UWAGI KONCOWE

Tablice znakow stosowane przy zabezpieczgmiwadzonych robot winny By jedry
grupe wielkosci wyzsze od stosowanych na drodze powiatowe).
Nalgy zastosowaznaki z grupy die o wymiarach:
- kategoria ,A” (ostrzegawcze) o dhdgoboku 1050-mm,
- kategoria ,B” (zakazu, nakazujrednicy 900mm.



Do opracowania zgizono ksero opisow i wzorow: zapor drogowych, takierupcych,
tasm ostrzegawczych oraz ksero typowego projektu cawakia i zabezpieczenia robot .

Przy ustawianiu znakow drogowych rglerzestrzegazalecé podanych w Dz.U. Nr 220,
poz.2181 z dnia 23 grudnia 2003 roku ,Szczegotaarunki techniczne dla znakow i sygnatow

drogowych oraz ueglzeh bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach”.

OPRACOWAL.:



