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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodinej specyfikacji teclanigj (SST) 8 wymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zygianych zeicinaniem i
uzupetnianiem poboczy gruntowych z obsianiem draw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) starabwiwiazujaca podstaw opracowania dokumentéw przetargowych i kontrakidwprzy
zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowyahajewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zw@nych uzupetnieniem , deggczeniem, plantowaniem i
obsianiem traw poboczypodczas budowy chodnika przy drodze gminnej nr 246519 Stopaowo-Stopanowo Huby, od km 0+000 do km
0+389,75, na dtugéci 389,75m.

Zgodnie z kosztorysem ofertowym nalevykona::
- reczne plantowanie poboczy na powierzch@#1,62m2,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasii pojazdéw, umieszczenia wdzer bezpieczéstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, stoa jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkiad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania einipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okédenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogéline wymagania dotycrce robét
Ogélne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgdIne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogélne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” ®kt
3.2. Sprzt do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét okénych w niniejszej SST powinien wykazaig mazliwoscia korzystania z nagpujacego
spratu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- réwniarek z transportererécfnarki poboczy),
- réwniarek do profilowania,
- ladowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej SST, nioa korzysta z dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do przewozu
gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy mi@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawdzi pobocza do krawdzi nawierzchni, zgodnie z zatmnym w dokumentacji projektowej
spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeimania poboczy naty wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu najeuzgodné z Inzynierem.
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Grunt pozostaly w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotngci optymalnej poprzez dodanie wody i
zagscié.
Wskanik zagiszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynbsio najmniej 0,98 maksymalnego zszczenia, wedtug
normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]

5.3. Uzupenianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeint materialem o wikiwosciach podobnych do
materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktéorym wykonywaneghzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotnagci optymalnej, a
nastpnie utazy¢ w nim warstw materiatu uzupetniafego w postaci mieszanek optymalnych éloreych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”. Wilgotné¢ optymalra i maksymaln gestai¢ szkieletu gruntowego mieszanek riglekresli ¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetrigpgo naley prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj
sprztu do zagszczania musi lyzaakceptowany przezyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadgdwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z
zatazonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiagladéw po przeiciu walcéw lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powiniemnost co najmniej 0,98 maksymalnego zsmczenia wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
mieszanki wedtug OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gowd”, SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa natoal

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiar6w w czasie prowadzenia rob6t podanobhidg 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej dziatce
roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetriagj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupetriagj

9 ¢ optyl petrdag) 2 probki
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym poboczu

9 ¢ optyl g ctym p 2 probki
4 Wskanik  zag:szczenia na s$cinanych  lub)

uzupetnianych poboczach 2razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres pomiaré$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 Roéwna¢ podhiwzna co50m

3 Rowna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj+ 1%.
6.4.2.R6wnai¢ poboczy

Nieréwndci podiwne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeit pod fat nie mae przekracza
15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANVymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagirojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytysv
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogédlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fitob6t obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatu uzupetaieggo,
- rozlozenie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
— obsianie traw
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré@hoawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogooleoty ziemne.



