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SST-01,01,01 Roboty pomiarowe

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejws/magania dotycce wykonania i odbioru rob6t zwzdanych z odtworzeniem
trasy i punktéw wysokeiowych podczadudowy chodnika przy drodze gminnej nr 246519 Stopzowo-Stopanowo Huby, od
km 0+000 do km 0+389,75, na dtugeci 389,75m.

Zgodnie z kosztorysem ofertowym zakres robét obgmu
- roboty pomiarowe 9,390km,
- inwentaryzacja powykonawcza2,7ha.
Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi olmyjica dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainiealizacji robot.

Zakres robo6t obejmuje:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokwvego punktdw gtownych osi trasy i punktéw wigséciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposétwiejacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

Wykonawca zobowzany jest przygotowageodezyjne wytyczenie osi drogi z roboczej sigmkdw wysokéciowych przez geodet
uprawnionego do zakresu odpowiednich prac. Rozmiezrob6t mée nasipi¢ na podstawie wpisu w dzienniku budowy o dokonaniu
wytyczenia geodezyjnego obiektu oraz wpiséw KierianBudowy i Ireyniera. Wykonawca robdt zoboaiany jest do geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej peiadczonej w Grodku Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej.

2. MATERIALY

Ogélne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padars SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
2.

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o diugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny é¢nieednie; od 0,15
do 0,20 m i diug& od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

. Swiadki” powinny miet dtugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” Pkt
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysg@vych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry, niwelatory,dalmierze,tyciaty,tasmy stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewozi dowolndzemgrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizacg i wspotrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperow.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lHach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy
(lub) reperéw roboczych. Bly te powinny by usungte na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okébone w dokumentacji projektowep szgodne z rzeczywistymi ¢dnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #ia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadond o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nmwvpno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej
decyzji przez layniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofaei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw
przez Irzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia otagace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznacpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot. Jai znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawgapo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zesiae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne iy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a tak dowhzane do punktow pomocniczych, pmoych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatoy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie irkynierskim.
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Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyikdoS00 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robdt zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tayamcych. Jako
repery robocze mima wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatay¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykhjcy
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rz¢dne reperdéw roboczych najeokresla¢ z taky dokltadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujc niwelacg podwojra w nawiazaniu do reperéow patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyr&ne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i
jego rzdnej.

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, akoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej 0o 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze nk 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozgstadir6g. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do r@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naterzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgly Wykonawca rob6t zagt je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonych poza grapiobot.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypoéw i wykopdw na powierzchni terenu (dlerie
granicy robét), zgodnie z dokumentagrojektows oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw nadgy stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowéd w
przypadku nasypow o wysokm przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtée migdzy palikami lub wiechami naig
dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy onag. Odlegié¢ ta co najmniej powinna odpowiada@dstpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0goIne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.

6.2. Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naleéy prowadzé wedtug ogolnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000QA0ymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest ha (hektar) odtworzonej powierzchni terenu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QM@magania ogolne” pkt 8.
Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikow pomiaréwdgzyjnych lub
protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawaaeuktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogélne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km lub 1ha wykonania robét obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
— uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— stabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochronapched zniszczeniem i oznakowanie utatataj odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgiciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

PRACOWNIA PROJEKTOWACHEMIN” TADEUSZ MAJCHRZAK, TEL. 2964465




SST-01,01,01 Roboty pomiarowe

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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